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勿用于其他产品。 

门的机电驱动设备，任何其他的用途将被视为



1) 产品描述 

 
此控制器控制 24V直流电机 SP6000，驱动分节门、配重或弹簧翻板门。 
该电路可以检测电机的输入电流，并控制电机功率；还可以识别障碍物（防轧安全功

能）。可以编程设定电流敏感等级。图 1.a所示为电路主要原件。 

说明 
A “关”继电器（CLOSE） 
B “开”继电器(OPEN) 
C 调速继电器(FAST) 
D 变压器插头 
E OK灯 
F 编程键(PROG) 
G 逐步动作键（PP） 
H 低压快速熔断保险丝（2A） 
I 输入输出接线端子 
L 无线电接收器 
M 无线电接收器插口 
N 闪灯、光感器测试输出继电器 
O 微处理器 
P 限位插头 
Q 电机接线端子 
R 方便灯 

 

2) 安 装 

 

 

 

 
自动门系统只能由合格的安装人员按当地法规进行安装，请务必遵照安 

装注意事项一节的内同。 
 

 

 

2.1） 预先检查 
安装开始前首先确定所有的安装材料符合要求。同时请察看安装注意事项一节， 

其中包含一个 SP6000减速电机的检查项目列表。 
·检查大门的强度和坚固度，确保安全裕度和需要考虑的最小距离。 
·电源线必须接过载开关和电流断路器 
·用自带的插头供电，如果电线需要加长，必须为 3×1.5mm2。 
·用最小截面 0.25mm2的电线连接低压安全电路。 
如果长度超过 30米，使用接地屏蔽线，仅控制器端接地。 

 
 

 



 
2.2) 典型布局 
 
下图是一个典型的自动车库门系统，我们以此为例进行详细说明。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
说明： 
1. SP6000 
2. 闪灯带天线（户外安装） 
3. 钥匙或键盘开关（户外安装），接至逐步动作输入端子。 
4. 一对光感器，接至“PHOTO”输入端子。 
5. 控制按钮，接至“逐步动作”或“紧急停止”输入。 
6. 电源插头。 
 
 
 
 
2.3) 电气接线 
 

为保证安装人员生命安全、避免损坏原件，接线或插拔无线接收卡，必须在断电 
状态下进行。 
 

·常闭输入端，在不用时，必须与 24V公共端短接。（光感器输入端除外，详细内容 
请参见光感器测试一节） 
·常闭输入超过一个，应相互串连。 
·常开输入端，在不用时，应该开路。 
·常开输入超过一个，应相互并联。 
·不论何种输入，均需是无源的，不允许存在电位差，不允许采用 NPN、PNP连接。 

 
 

 



 
2.3.1) 电气接线图 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
2.3.2) 接线说明 
下面简要描述控制器各接线端子。 

接线端子  功  能 描述 
1-2: LUCY/TX Photo 24V交流电备用输出端。24V交流闪灯 LUCY（最大功

率 25W），或红外发射器（光感器测试功能启动时）都

可接至此输出端。（见图 6a－6b） 

3-4: 24Vac 24V交流输出端，最大电流 200mA。 

5-6: 紧急停止 输入紧急停止信号，常闭。 

5-7: 红外光感器 输入安全装置信号（红外光感器、气动原件）， 

常闭。 

5-8: 逐步动作 输入循环工作信号（开－停－关－停），逐步动作键（图

1.a G项）即执行此功能。 
9-10: 接收天线 用于接收无线信号。 

 
2.3.3) 接线注意事项 
 

大多数接线都非常简单，直接连接即可。下面图示说明如何连接外接设备。 
图 5：闪灯、光感器接线图（光感器测试功能关闭时） 
图 6：闪灯、光感器接线图（光感器测试功能激活时） 
图 7：接钥匙开关 
图 8：外接无线接收器 
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2.3.4) 光感器测试 
 

SP6000的控制器具有光感器测试功能。此功能旨在提高安全设备的可靠性。每次运行
开始前，系统首先检查相关的安全装置，只有一切正常，才开始运行。安全装置必须使用

特别的连接方式，方可运行此功能。 
红外发射器 TX和红外接收器 RX必须由不同的电源供电。 
注意：如果光感器测试功能被激活，红外发生器 TX仅在运行过程中通电。 

 
 

2.3.5) 检查接线 
以下操作包括带电作业，有些部分与主电源连接，因此非常危险！操作时请特别小 

心，不要单独作业。 
完成全部接线后，必须检查整个系统。 
·接通电源后，OK应快速闪烁几秒。 
·检查接线端子间电压，3-4、3-6、3-7间应为 24Vac，3-8间应为 0Vac；若非如此， 
立即断电，检查接线和输入电压。 
·在最初的快速闪烁后，OK灯将以每秒一次的频率闪烁，说明电路正常工作。当 
输入有变化时，OK灯会快速闪烁两次，表明输入已被识别。如当光感器检测到障 
碍时，OK灯快闪两次；STOP输入结束后，也是如此。 
·将门和电机脱开，压 STEP-BY-STEP键完成一个开关周期，检查机械部分是否正 
常。（通电后，电机的第一个动作始终是“开”）检查结束后，重新连接门和电机。 
·如图 3所示放置限位开关。 
 

揿 STEP-BY-STEP键，查看门是否向开的方向运行。在门距离完全打开处 1厘 
米时，压下 STEP-BY-STEP键，运行停止；放下“开”限位。再次压 STEP-BY-STEP 
键，门应向关的方向运行。在门距离完全关闭点 1厘米时，按下 STEP-BY-STEP键停 
止运行；此时放入“关”限位。 

 

3) 可编程设定的功能 

  
控制电路有两个编程按键，可设定不同

的操作模式，以满足不同用户的需求，在各

种条件下都能更加安全的使用。 
控制器可设定两种工作模式：半自动模

式和全自动模式。 
 

“半自动”模式 
在这种模式下，逐步动作端子的输入脉

冲将控制大门以“开－停－关－停”的顺序，

交替开、关动作。 
 

“全自动”模式 
在这种模式下，开门动作结束后，经过

一段暂停时间（可编程设定），大门自动关

闭。 
 

电流敏感度 
控制电路可以检测电机电流，因此可以

检测障碍物。 
考虑到电机输入电流根据条件而不同

（如门重、各种阻力、风速、电压变化等），

电流阀值可以编程改变。 
电流阀值共有五级：1级最小（功率最

小），5级最大（功率最大）。初始值为第三
级，通常还需要优化。 

 

电流敏感度功能，和其他功能一样，

都可以在最新的欧洲标准，EN12453、
EN12445，当门移动时，设备的出力和可能
产生的危险限制在一定的范围内。 

  
 
 



 

 
 3.1) 功能预设 

SP6000的控制器有可一些可编程编程设        这些功能可以在如何时间编程修改。 
定的功能，预设的功能能满足大多数自动系统。 
它们是： 
工作模式 ： 半自动 
光感器检测 ： 未激活 
电流敏感度 ： 第三级 

 

4) 编 程 

 
 
第三节可编程功能一节所描述的所有功能，都可以编程阶段选取，记忆后退出编 

程状态。控制器带有一个存储器，存储自动过程相关的功能和参数。 
揿电路板上的 STEP-BY-STEP 键和 PROG键进入编程模式。 
电机不得在此模式下运行。 

 
 
4.1) 编程暂停时间 
 
暂停时间应用在半自动或全自动模式下，即开门运行结束后，关门运行开始前， 

控制电路要等待的时间。全自动模式下，暂停时间设定范围从 3秒到 250秒；半自动 
模式暂停时间最多 5秒。 

 

 
 
 

4.1) 编程电流测量等级 
 

改变电流测量等级，也就是改变电机功率。可在下列各等级中任选一级：1=最小， 
2=小，3=中级，4=大，5=最大。 

 
检查已设定的等级：断开控制电路电源，按住 PROG键；重新通电，松开 PROG 

键。此时方便灯闪烁几次，对应的电流等级就是几级。 
 

 
 



 

 
4.3) 设定光感器测试模式 
  

为激活光感器测试模式，请按 2.3.3节接线注意事项所述接线（见图 6a-6b，而不 
要按图 5a-5b接线）。 
  

 
 
 

检查“光感器测试”是否被激活： 
给控制电路通电，注意 OK灯闪烁时间， 
·如果快闪两秒，则光感器测试未被激活； 
·如果快闪四秒，则光感器测试被激活。 
 

 

5) 测 试 

 
 

本自动系统必须由合格的专业人员

针对可能出现的危险进行测试。 
 
测试是整个安装过程中最重要的一步。

对每一个元件，如电机、光感器和其他安全

装置、无线接收器、紧急停止装置，都可以

进行专门的检测。请按照各安装说明中的步

骤操作。 
测试控制电路请按以下步骤进行（针对

已预设的 SP6000控制电路） 
·控制电路通电后，检查 OK灯是否以

每秒一次的频率闪烁。若非如此立即断电，

检查保险丝。 
·检查所有的安全装置是否正常工作

（紧急停止装置、光感器、气动元件）。安

全装置无论何时触发，OK 灯都应快闪两
次，表明信号已被接收。 

 
 
 

 

·现在可以运行一个完整的动作周期。

按 STEP-BY-STEP 键，查看门应自动停止
在行程终点。再次按下 STEP-BY-STEP键，
查看门应停在另一端的行程终点。运行几

次，以评估是否有任何安装缺陷，或调整行

程限位开关，或是否存在摩擦点。关闭过程

中，控制电路自动存储所花费的时间。一个

完整的运行周期结束后（开关都达到行程限

位），关闭过程的最后 3秒，控制电路会自
动减速运行。 
·下面检查安全装置是否能正常触发。

接至PHOTO端子的光感器在开启过程中无
效，在关闭过程中触发，会使运动反向。接

至 STOP端子的设备，无论开启关闭，触发
后都会立即终止动作。 

 

关闭过程的最后阶段，控制电路会自动

减速、降低噪音。系统会根据以前的运行情

况，自动计算减速点；因此有必要先进行几

次完整的运行，直至控制电路建立减速点

(至少十次完整动作，方可建立准确的减速
点。)  

 



6) 维 护 

 
SP6000的控制电路不需要特别的维护。每半年进行一次周期性的检查即可， 

查看系统是否正常工作（如测试节所示）。 

 

6.1) 处理 
此产品由多种材料制成，有一些是可回收的（如铝、塑料、电线），还有一些 

必须进行处理（如带电子元件的电路板）。 
根据当地的法律进行回收或处理。 

 有些电子元件含有污染成分，请不要随意丢弃。 
  

7) 常见问题 
 

 

本节有助安装人员解决安装过程中可

能碰到的一些常见问题。  
 

OK灯不亮。 
·检查电源线是否正确插入电源插座。 
·检查 3-4端子间电压应为 24Vac。 
·检查保险丝是否正常。如果爆裂，用 2A
的快速熔断保险丝替换。 
  

电机不能启动。 
·检查紧急停止输入是否被激活，也就是说

3-6 端子间电压是否为 24Vac。如果不是检
查紧急停止输入端子处的接线是否正确，外

接设备应为常关连接。 
·检查如果光感器测试功能没有激活，

PHOTO 输入端子处的接线应如图 5a-5b 所
示；如果激活，则应如图 6a-5b所示。 
·触发光感器，检查端子 3-7间的电压应为
24Vac。若非如此，按照相关说明书检查光
感器是否正常工作。 
 

紧急停止输入触发后，运行并不停止。 
·检查紧急停止端子处的接线是否为常闭连

接，如 2.3.1节接线图所示。如果正确，断
开连接，检查 OK灯是否快闪两次。 
  

开启动作后，立即反向运行。 
·电流敏感度等级设定的过低，不足以把门

打开。按 4.2节设定电流敏感度所述，设定
更高的电流等级。 
  

运行启动后，方便灯亮，但立即熄灭，运行

停止。 
·检查光感器检测功能是否被激活，以及光

感器测试是否成功。检查光感器接线应如图

6a-6b所示。如果接线正确，根据相关说明
书检查光感器是否正常工作。 
  

闪灯不工作 
·检查运行过程中接线端子 1-2间电压是否
为 24Vac。如果电压正常，则故障由闪灯引
起，查看相关说明书。 

 
8) 技术参数： 
 电源    SP6000     

        SP6000/V1  
: 
: 

230Vac±10%, 50/60Hz 
120Vac±10%, 50/60Hz 

闪灯输出 : 24Vac, 25W灯泡 
设备电源 : 24Vac, 最大电流 200mA 
最大运行时间 : 60秒 
暂停时间 : 编程设定，从 5秒到 250秒 
方便灯照明时间 : 60秒 
工作温度 : -20℃－70℃ 

 



 

 

无线接收卡 

 

产品介绍 
  

SP6000的控制器接滚码无线接收器，与 FLOR和 VERY VR系列遥控器配套使用。特
别之处在于每个遥控器的识别码是不同的（每次使用后都会改变）。因此，为使接收器能够

识别一个特定的遥控器，必须将遥控器的识别码存储下来。对每个遥控器都要进行此操作。 
 

 一个接收器最多可存储 256个遥控器。不可以删除一个遥控器，所有的识别码必须
一起删除。 
 
存储遥控器识别码，可以采用以下方式： 
模式 I：每个遥控器按钮激活接收器相应的输出，也就是说，按钮 1激活输出 1，按钮 2激
活输出 2，依此类推。每个遥控器只需存储一次，存储时，无论揿哪个按钮，都只占用一
个存储单元。 
模式 II：每个遥控器按钮对应一个特定的输出，例如，按钮 1激活输出 3，按钮 2 激活输
出 1，依此类推。存储时，激活每个输出，都要揿相应的按钮。自然，每个按钮只能激活
一个输出，每个输出可以由多个按钮激活。每个按钮都占用一个存储单元。 
 

 SP6000的控制器仅使用接收器 4个信道中的第一个，输出 1与逐步动作输出相接，
输出 2、3、4未使用。 

 
 

 



 

  

安装天线 
  

接收器要求使用 ABF或 ABFKIT型号天线；如果没有天线，接收范围仅有几米。天线
要尽可能装的高一些；如果附近有铁或钢筋混凝土结构的建筑，可以把天线装在上面。如

果天线的电缆太短，使用 50欧姆的同轴电缆（如 RG58）；电缆不可超过 10米。将电缆芯
接至端子 10，外皮至端子 9。如果天线安装在没有接地的结构上（如砖石结构），接外皮的
端子可以接地，以获得更大的作用范围。当然，接地点因该是就地的和高质量。如果 ABF
或 ABFKIT不能安装，接一段电线至接收器作为天线，也可获得很好的效果，把电线放平
接至端子 10。 

 
存储遥控器 

 
 警告：存储阶段被激活后，接收范围内的 

遥控器都可以被正确存储。鉴于此，可以拿掉 
天线，以降低遥控器的接收范围。 

             
存储过程必须在限定的时间内完成，因此 

操作开始前，请务必阅读并了解整个操作过程。 
  

下面的操作，要用到无线接收盒上的按钮 A 
（如图 1b所示）和左边的指示灯 B（见图 1b）。 
 

 

  

 



 

 

 
 

遥控存储 
  

可以按揿接收器上的按钮，将遥控器存储在接收器中。一个已经被存储的能正常工作

的遥控器是必不可少的。新的遥控器将继承已存储的遥控器的特点。 
因此，如果第一个遥控器以模式 I 存储，无论揿哪个键，新的遥控器也将以模式 I 存

储。如果第一个遥控器以模式 II存储，第二个遥控器也将以模式 II存储，但是对应同一个
输出的按钮必须相同。 
完整的阅读说明书后，再对照说明书按步骤操作，不可以中断。现在，有两个遥控器，

一个是准备存储的，一个是已经存储的，在有效接收范围内，按下图操作。 

 
 

删除所有的遥控器 
 
按以下步骤删除所有的存储识别码。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



技术参数 

 
SMXI接收器 
接收频率 ： 433.92MHz 
输入阻抗 ： 50欧姆 
敏感度 ： 大于 0.5mV（使用 ABF或 ABFKIT天线，平均有效范围 150-200米 
解码 ： 50比特滚码（4.5亿亿种组合） 
工作温度 ： -10℃– 55℃ 

 

FLO2R遥控器 
发射功率 ： 100μW，433.92MHz 
按钮数 ： 2 
电源 ： 12Vdc+20%-40%，23A的电池 
平均电流 ： 24Ma 
工作温度 : -40℃– 85℃ 

   

 


